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Dersin igerigi

Sistem teorisi ve dogrusal olmayan sistemler hakkinda giris, Faz dizlemi analizi,
Limit dongulerinin varligi, dogrusallastirma ydntemi, dogrusallastirma ve yerel
kararhlk, lyapunov teorisi, lyapunovun dogrudan yéntemi, lyapunov kararlilik,
Degismez kiime teoremleri, dogrusal sistemlerde Lyapunov Fonksiyonu olusturma,
Dogrusal olmayan sistemler icin Kasovskii Yontemi ile Lyapunov Fonksiyonu
Olusturulmasi, Lyapunov Yontemi ile kontrol tasarimi, geri besleme
dogrusallastirmasi, Girdi-Durum dogrusallastirmasi, Girdi-Cikti dogrusallastirmasi,
kayan kipli kontrol

Dersin Amaci

Dogrusal olmayan sistemler ve dogrusal olmayan kontrol teorisinin temellerinin
anlasiimasi ve bunlarin miihendislik problemlerine uygulanmasi.

Dersin Kazanimlan

1. Dogrusal ve dogrusal olmayan sistemler arasindaki farklari kavramak

2. Faz Dlzlemi analizini 6grenmek. Dinamik denklemlerin ¢ézim ydntemlerini
kavramak

3. Limit Dongulerini anlamak

4. Kararhlhk tiplerini 6grenmek

5. Lyapunov teoremini anlamak ve kontrol tasarimini gergeklestirme bilgisine sahip
olmak.

6. Dogrusallastirma ydntemleri hakkinda bilgi sahibi olmak

7. Kayan kipli kontrolcii tasarimi konusunda bilgi sahibi olmak

Ders Kitabi ve/veya Kaynaklar

Jean-Jacques Slotine, Weiping Li, Applied nonlinear control, Prentice hall (1991).
ISBN-13: 978-0130408907.
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Ders Plani Tartisilacak/ islenecek Konular
1. Hafta|Sistem teorisi ve dogrusal olmayan sistemler hakkinda giris
2. Hafta|Faz dizlemi analizi ve limit déngulerinin varligi
3. Hafta|Dogrusallastirma ydntemi, dogrusallastirma ve yerel kararlilik
4. Hafta|Lyapunov teorisine giris ve Lyapunov'un dogrudan ydnteminin incelenmesi
5 Hafta Degismez kiime ve teoremleri, Dogrusal sistemlerde Lyapunov Fonksiyonu
olusturma
Dogrusal olmayan sistemler igin Kasovskii Yontmei ile Lyapunov Fonksiyonu
6. Hafta
Olusturulmasi
7. Hafta|Lyapunov Yéntemi ile kontrol tasarimi
8. Hafta|Geri besleme dogrusallastirmasi
9. Hafta|Girdi-Durum dogrusallastirmasi
10. Hafta|Girdi-Cikti dogrusallastirmasi
11. Hafta|Kayan Kipli kontrol
12. Hafta|Kayan kipli kontrolcl tasarimi




