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Dersin igerigi

Asagidaki deneyler yapilacak ve raporlandirilacaktir:

¢ Deney 1. Dinamik sistemlerin simiilasyonu ve Ag-Kapa kontrolciisi

* Deney 2. Motor ve takojenerator 6zellikleri, ve kazancin etkisi

¢ Deney 3. Bir filtrenin Bode genlik gizgesinin (frekans cevabi) deneysel olarak elde edilmesi
« Deney 4. Oransal, Tiirevsel ve integral (PID) kontrol elemanlarinin incelenmesi

« Deney 5. Oransal, Tiirevsel ve integral (PID) Kontrol Elemanlarinin incelenmesi 2 (DC
Motor PID Kontrolii)

Dersin Amaci

Asagidaki konularla ilgili uygulamalari deneyler vasitasiyla 6grencilere pratik kazandirmak ve
kavramlari pekistirmek:

e Otomatik kontrol sistemlerinin tasariminda mevcut yontemlerin kavranmasi.

o Kararlilik ve performans eksenindeki tasarim ayrintilarinin 6grenilmesi.

¢ Laplace ve Fourier dénlisiimlerine dayal analitik yontemlerin kontrol sistemlerinin
tasariminda kullaniimasi.

¢ PID, gegici hal performansi, strekli hal hatalari, kdk yer egrileri, Routh kararlilik kriterleri
ve frekans cevabi konularinin 6grenilmesi.

* Geribeslemeli sistemlerin 6nemli degiskenlerinin zamanla gelisiminin elde edilmesi,
yorumlanmasi.

o Bilgisayar destekli modelleme ve simiilasyon yeteneklerinin gelistirilmesi.

Dersin Kazanimlari

1. Otomatik kontrol sistemlerinin tasariminda mevcut yontemleri kullanabilmek.

2. Kararhhk ve performans eksenindeki tasarim ayrintilarina uyabilmek.

3. Laplace ve Fourier donusiimlerine dayali analitik yontemleri kontrol sistemlerinin
tasariminda kullanabilmek.

4. PID kontrolcli yapabilmek.

5. Gegici hal performansi, stirekli hal hatalari, kok yer egrileri, Routh kararlilik kriterleri ve
frekans cevabi yontemleriyle analiz ve tasarim yapabilmek.

6. Geribeslemeli sistemlerin dnemli degiskenlerinin zamanla gelisimini elde edebilmek,
yorumlayabilmek.

7. Bilgisayar destekli modelleme ve similasyon yapabilmek.

Ders Kitabi ve/veya Kaynaklar

Ana ders kitabi: Katsuhiko Ogata, Modern Control Engineering, 4. Baski, Prentice Hall, 2001,
ISBN: 978-0130609076

Otomatik Kontrol Sistemleri, Benjamin C. Kuo (ceviren: Atilla Bir), Literatir Yayinlari, 1999,
ISBN: 9757860948.
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Tartisilacak/ islenecek Konular

1. Hafta

Dinamik sistemlerin similasyonu ve Ag-Kapa kontrolclsi

2. Hafta

Motor ve takojenerator 6zellikleri, ve kazancin etkisi

3. Hafta

Bir filtrenin Bode genlik ¢izgesinin (frekans cevabi) deneysel olarak elde edilmesi




. Hafta

Oransal, Tiirevsel ve integral (PID) kontrol elemanlarinin incelenmesi
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. Hafta

Oransal, Tiirevsel ve integral (PID) Kontrol Elemanlarinin incelenmesi 2 (DC Motor PID
Kontroli)

. Hafta

. Hafta

. Hafta

O |IN|O

. Hafta

10.

Hafta

11.

Hafta

12.

Hafta




