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On Kosullar -
Kontrol sistemlerinin temel bilesenleri. Dinamik sistemlerin zaman ve frekans cevaplari. iki-

Dersin igerigi konumlu, PID, analog ve dijital kontrolciilerin temelleri ve elektromekanik, akiskan ve
hidrolik sistemler tizerinde deneysel uygulamalari.

Dersin Amaci MAK 305 Sistem Dinamigi ve Kontrol dersini deneylerle desteklemek.

Dersin Kazanimlari

Kontrol sistemlerinin temel bilesenlerini 6grenmek ve bu bilesenleri fiziksel sistemlerin
klasik yontemlerle kontroliinde kullanabilmek. Kontrol sistemlerinin performansini
degerlendirme becerisi edinmek.

Ders Kitabi ve/veya Kaynaklar
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Wiley & Sons, New Jersey, 2011. ISBN: 9780470646120

-Ogata, K., Modern Control Engineering, 5th International Edition, Prentice Hall, New Jersey,
2010. ISBN: 9780137133376

-Ercan, Y., Mihendislik Sistemlerinin Modellenmesi ve Dinamigi, 2.Baski, Literatlr Yayinevi,
istanbul, 2003. ISBN: 9789750401077
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Kontrol sistemlerinin temel bilesenleri
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Ag-kapa kontrol ile sivi seviyesi kontrolu.
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Hidrolik piston konumu ve hizinin dijital kontroli
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Oransal, turevsel ve integral kontrol islemleri. PID kontrol. DC elektrik motorunun hiz
kontrolu.

. Hafta

©|®|Nlo|n|s|wn|e

. Hafta

PID kontrol. DC elektrik motorunum konum kontrolu
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Dinamik sistemlerin zaman ve frekans cevabi. ikinci mertebe bir sistemin frekans cevabi
ozelliklerinin deneysel belirlenmesi.
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Cesitli laboratuvar demonstrasyonlari




