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On Kosullar B
Fiziksel sistemlerin modellenmesi ve dinamik denklemler. Transfer fonksiyonleri ve blok
Dersin igerigi diyagramlari. Otomatik kontrolum temelleri. Kontrol islemleri. Zaman cevabi. Kararlilik ve
Routh-Hurwitz kriterleri. Kok-yer egrileri. Frekans cevabi yontemleri ve Bode diyagramlari.
Dersin Amaci Sistem dinamigi ve klasik kontrol sistemleri konularinin temellerini 6gretmek.

Dersin Kazanimlari

- Fiziksel sistemlerin dinamik modellenmesindeki temel prensipleri 6grenmek.

- Kontrol sistemlerini klasik yontemler ile analiz etme, tasarlama ve uygulama becerisi
kazanmak.

- ileri seviye kontrol derslerine temel hazirlamak.

Ders Kitabi ve/veya Kaynaklar

-Nise, N.S., Control Systems Engineering, International Student Version, 6th Edition, John
Wiley & Sons, New Jersey, 2011. ISBN: 9780470646120

-Ogata, K., Modern Control Engineering, 5th International Edition, Prentice Hall, New Jersey,
2010. ISBN: 9780137133376

-Ercan, Y., Muhendislik Sistemlerinin Modellenmesi ve Dinamigi, 2.Baski, Literatlr Yayinevi,
istanbul, 2003. ISBN: 9789750401077

-Efe, M.0., Otomatik Kontrol Sistemleri, Seckin Yayinevi, 2012.
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Tartisilacak/ islenecek Konular

1. Hafta

Giris
Fiziksel sistemlerin modellenmesi ve dinamik denklemler

2. Hafta

Fiziksel sistemlerin modellenmesi ve dinamik denklemler
Kontrol sistemlerine giris ve tanimlar
Laplace dénlsimu. Transfer fonksiyonlari. Blok diyagramlari

. Hafta

Laplace dénlsimu. Transfer fonksiyonlari. Blok diyagramlari

s W

. Hafta

Laplace dénlsimu. Transfer fonksiyonlari. Blok diyagramlari
Otomatik kontrolum temelleri

[5,]

. Hafta

Kontrol islemleri P, |, PD, PID, Ag-Kapa Kontrol

[+)]

. Hafta

Kontrol islemleri P, |, PD, PID, Ag-Kapa Kontrol

7. Hafta

Kontrol islemleri P, |, PD, PID, A¢-Kapa kontrol
1. ve 2. mertebe sistemlerin gegici hal cevabi

8. Hafta

1. ve 2. mertebe sistemlerin gegici hal cevabi
Yiiksek mertebeli sistemlerin gegici hal cevabi
Kararllk ve Routh-Hurwitz kriterleri

9. Hafta

Kararlilik ve Routh-Hurwitz kriterleri

10. Hafta

Kararlilik ve Routh-Hurwitz kriterleri
Kok-yer egrileri

11. Hafta

Kok-yer egrileri
Frekans cevabi yontemleri ve Bode diyagramlari

12. Hafta

Frekans cevabi yontemleri ve Bode diyagramlari




